
Тетрадь для домашних заданий 

Домашнее задание к четвертому занятию. 

Задание 1. 

Помнишь робота уборщика? 

Соберём такого же в LEGO DIGITAL DESIGNER. 

В подарок – пошаговая инструкция. 

Выберете тему: LDD Extended. 

Найдите PLATE 2X6 W. HOLES. Сразу раскрасьте: Bright Yellow. 

Поставьте сверху BRICK 2X4. 

 
И ещё два BRICK 2X4. 

 
Рядом ставим два TECHNIC BRICK 1X12, Ø4,9. 

 
Снизу две PLATE 1X4. 

 
Рядом с ними PLATE 2X4, 3XØ4.9. 

 
И две такие же сверху. 



 
Укрепляем мотор: LPF2.0 MEDIUM MOTOR. 

Вставьте ось CROSS AXLE 3M в мотор и оденьте на неё втулку 1/2 BUSH. 

 
Затем оденьте шкив RIM WIDE 18x14 W. CROSS Ø4.8. 

 
Соберём руки-ноги для уборки J 

PLATE 2X8 W. HOLES, BRICK Ø16 W. CROSS, FLAT TILE 2x2 ROUND W. HOLE Ø4.85 

 
Добавим снизу 

SLIDE SHOE ROUND 2X2 

(для лучшего скольжения – лучше деталей не найти) 

 
Сгруппируем: Ctrl+G, переместим группу, как показано на рисунке ниже, и воткнем сверху 

черную ось на 6: CROSS AXLE 6M. 



 
Добавьте в группу черную ось. Выделять и управлять группой можно на вкладке Groups: 

 

Скопируйте группу, пользуясь кнопкой копировать:  

 
Оденьте на оси маленькие шкивы: 1/2 BUSH: 

 
Как называется передача с большого ведущего на малый ведомый шкив? 

Займёмся головой робота. 

Сначала соберём шею: 

в BRICK 2X2 W. CUP FOR BALL вставим VOODOO BALL Ø10,2. 

Это подвижное соединение, наш любознательный робот сможет легко поворачивать 

голову. 



 
Закончим шею робота: 

  VOODOO BALL Ø10,2 и ещё один VOODOO BALL Ø10,2. 

 
Скопируем и повернём CUP FOR BALL: 

 
Добавим PLATE 2X4, 3XØ4.9 и по бокам головы два: 

BRICK 1X1 W. 1 KNOB– для крепления ушей-антенн. 

 

 
Основой лица робота будут служить два ANGLE PLATE 1X2 / 2X2. 



 
Вставим ушки-антенны: MINI ANTENNA  

 
И заключительные штрихи – глаз и щёчки J 

FLAT TILE 2X2, ROUND и две FLAT TILE 1X2  

 
Младший братишка Валли и Майло готов! 

Придумайте ему имя и вспомните, как называется передача, позволяющая нашему роботу 

заниматься уборкой. 

Задание 2 (для терпеливых и настойчивых)  

Прикрепите к нашему роботу хаб на колёсах, чтобы он мог возить с собой источник 

питания. 

Выложите своего робота в галерею LDD. 

На следующем занятии мы познакомимся с ещё одним полезным видом передачи – 

аналогичным ременной полуперекрёстной: коронной зубчатой. Она поможет нам 

изменить угол вращения мотора на 90 градусов в моделях карусель и тележка с 

попкорном. 


